Neigungssensor
X-/Y-/Z-Richtung, -45 ... +45°
Typ N2101
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Leistungsmerkmale

B Messbereich zwischen -45 ... +45° frei wéahlbar

B Relative Linearitatsabweichung < 0,1 % v. EW Uber den
gesamten Messbereich

B Gutes Dampfungsverhalten, kein Erdbeschleunigungsfehler

B Seewasserbestandig, IP67

B 2 Achsen frei wahlbar

Neigungssensor, Typ N2101

Beschreibung
Bei diesem Neigungssensor kénnen die beiden Drehrich- Der Sensor ist mit einem Messbereich von max. -45 ... +45°
tungen unabhangig voneinander frei gewahlt werden ausgestattet und bietet eine auBergewdhnlich hohe Genau-
(X-,Y-, Z-Richtung). Sie ermitteln den Lagewinkel eines igkeit und Préazision uber den gesamten Messbereich. Die
Objekts bezuglich des Gravitationsfeldes der Erde. Messwertaufldsung betragt 0,01°.
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Technische Daten
Typ N2101

Messbereich Verschiedene Messbereiche bis max. -45 ... +45° frei wahlbar
2 Achsen frei wahlbar (X-,Y-,Z-Richtung)

Relative Linearitdtsabweichung d;;,
B innerhalb des Messbereichs -10 ... +10° < 0,05°
B ab dem Messbereich -10 ... +10° <0,1°

Relative Umkehrspanne v
B innerhalb des Messbereichs -10 ... +10° < 0,03°

B ab dem Messbereich -10... +10° <0,05°

Auflésung <0,01°

Querneigungsfehler

m <10° <0,05°

B <45° <0,2°

Gebrauchstemperatur By g -40 ... +80 °C

Temperatureinfluss auf

H den Kennwert TK, 0,0016 % v. EW/K

B das Nullsignal TKy 0,0016 % v. EW/K

Elektrischer Anschluss Kabel, MIL, M12 x 1 (andere auf Anfrage)
Ausgangssignal (Nennkennwert) C,,,., 2x4 ... 20 mA (3-Leiter)
Spannungsversorgung DC9..36V

Werkstoff des Messkoérpers Aluminium seewasserbestandig
Salzspriihnebelpriifung DIN EN 60068-2-52

Schutzart (nach IEC/EN 60529) 1P67

EMV 61326-1 IEC:2012, DIN EN 61000-4 Part 2, Part 3, Part 4, Part 6, Part 8, Part 9, Part 10;

DIN ISO 7637 Part 2, DIN ISO 11452 Part 2, Part 4, Part 5; DIN EN 55025 Part 6.3, Part 6.4
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Anschlussbelegung

Kabelbelegung 2 x 4 ... 20 mA, 3-Leiter
Rot UB+

MIL, Pinbelegung CA3102E14S-2P-B-A232

A UB+
Schwarz oV/S- B S+ (Kanal x)
WeiB S+ (Signal 1) Cc oV/S-
Blau S+ (Signal 2) D S+ (KanalY)

Rundstecker M12 x 1, 2 x 4 ... 20 mA, 3-Leiter, 4-polig

1 Braun

3 Blau

4 Schwarz

2 Wei3
M12x 1 Schirm @

oV/S-

S+ (Signal 1)
S+ (Signal 2)
Schirm ®

© 2019 WIKA Alexander Wiegand SE & Co. KG, alle Rechte vorbehalten.
Die in diesem Dokument beschriebenen Geréte entsprechen in ihren technischen Daten dem derzeitigen Stand der Technik.
Anderungen und den Austausch von Werkstoffen behalten wir uns vor.
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